MICRO 868

DWUKANAEOWY ODBIORNIK RADIOWY

INFORMACJE OGOLNE

Odbiornik radiowy MICRO 868 nalezy do grupy urzadzen zdalnego sterowania radiowego, w ktorej do komunikacji
wykorzystany jest zupetnie nowy, autorski protokdt z kodowaniem IRS 104 bitowym, stworzony w laboratorium firmy DTM
System. W tej nowej serii urzadzen oznaczonej nazwg DTM868MHz, dodatkowo zastosowano czestotliwos¢ sygnatu
radiowego 868MHz, co zwieksza pewnos¢ zasiegu w miejscach o duzym natezeniu zaktdcen oraz w wiekszych skupiskach
urzadzen pracujgcych w powszechnie uzywanym pasmie 433MHz. Zastosowana modulacja FSK wraz z inteligentnym
algorytmem adaptacji obwoddow radiowych nadajnika i odbiornika, zapewnia jeszcze lepszg odpornos¢ na zaktdcenia w
pasmie 868MHz. Uzyte rozwigzania s3 gwarantem na brak zauwazalnego pogorszenia parametrow radiowych zwigzanych z
zaktdceniamiztelefondw komodrkowych oraz stacji przekaznikowych GSM.

Odbiornik MICRO 868 to dwukanatowe urzgdzenie przeznaczone do wspotpracy z elementami automatyki
bramowej, budynkowej itp., czyli tam gdzie wymagane jest podanie sygnatu sterujgcego na odlegtos¢. Dzieki odbiornikowi
MICRO 868, w prosty i tani sposdb mozna poszerzy¢ funkcjonalnosc instalacji automatyki bramowej i innych, o funkcje
zdalnego sterownia, a rozne mozliwe tryby pracy kanatéw wyjsciowych dajg ogromng elastycznos¢ i pozwalajg na
dopasowanie do warunkdéw wiekszosci instalacji. Odbiornik wspotpracuje z pilotami serii DTM868MHz, ktorych w pamieci
urzadzenia zmiescisie 200, rowniez z pilotami wieloprzyciskowymi (np. EcoVICTORY 868 MOTION+, EcoVICTORY 868 HEX).

DANE TECHNICZNE | UZYTKOWE

* Zasilanie odbiornika: 24VAC/DC;

* Maksymalny pobdrpradu: 65mA;

* Pamiec¢ odbiornika miesciwsobie do 200 pilotow z serii DTM868MHz w wersji 2, 4 i wielo przyciskowej;

* Temperatura pracy odbiornika od -20°Cdo +55°C;

° Gabarytyzewnetrzne obudowy: 80(plus 40 uchwyt)x70x30mm;

® Gabaryty zewnetrzne ptytkiodbiornika: 62x50x19mm;

* Stopien szczelnoscilP-53, bryzgoszczelna obudowa plastikowa;

° Waga42g

* Dwa odseparowane, przekaznikowe wyjscia odbiornikatypu NO lub NC, o dopuszczalnym obcigzeniu 1A/24V AC/DC;
* Tryb pracy: monostabilny(0,5s/od 1do127scols/od1do127min.co1min.), bistabilny lub chwilowy;

* QOdbiornik cyfrowy, superheterodynowy z inteligentng adaptacja do warunkdéw radiowych, czestotliwos¢ pracy
868MHzzmodulacjg FSK;

* Koddynamiczniezmienny 104-bit IRS;

* Impedancjaanteny 50Q

* Bardzo przejrzystyiprosty interfejs uzytkownika, oparty na pieciu diodach LED i dwoch przyciskach;

* Mozliwos¢ przypisania dowolnegozdwoch kanatow odbiornika do dowolnego przycisku;

* Mozliwosc zdalnego wpisywania pilotow, bez koniecznosci uzywania przycisku odbiornika;

* Mozliwos¢ kasowania catej pamieciodbiornikaipojedynczego pilota (koniecznosc posiadania usuwanego pilota);
* Mozliwosc sprawdzenia liczby dopisanych pilotow.
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1. Instalacja odbiornika
1.1.Opis urzadzenia

W sktad odbiornika wchodzi ptyta gtéwna wraz z bryzgoszczelng obudowa natynkowa z anteng pretowa. Ptyta gtdwna
(rys. 1) posiada mikroprocesorowy ukfad sterujacy z diodami LED i przyciskami, uktad wykonawczy zrealizowany na dwoch
przekaznikach oraz ztacza srubowe do przytaczenia napiecia zasilania, anteny zewnetrznejoraz sterowanych urzadzen.

1.2.Sposdbinstalowania

Sterowane urzadzenie nalezy przytaczy¢ do zaciskdw wybranego wyjscia odbiornika. Jezeli urzgdzenie wymaga
sterowania normalnie otwartego (NO), wowczas nalezy podtaczy¢ je do zaciskow NO i C. W przypadku koniecznosci
zastosowania sterowania normalnie zamknietego (NC), urzadzenie nalezy podtaczy¢ do zaciskéw NCi C.

Do kostki antenowej (rownorzednej z wejsciem anteny), w fabrycznie nowym odbiorniku, podfaczona jest antena
pretowa o dtugosci 170mm. W celu zwiekszenia zasiegu radiowego zdalnego sterowania, mozna zastosowac antene
zewnetrzng, uzywajac do pofgczenia kabla koncentrycznego o impedancji 50Q. Kabel koncentryczny anteny podtaczy¢ do
zacisku oznaczonego symbolem Y (Srodkowa zyfa kabla) i do zacisku oznaczonego symbolem GND (ekran kabla do masy
uktadu).

Podtaczenie zasilania 24V AC/DC sygnalizowane jest zaswieceniem diody PWR. W czasie pracy urzadzenia, kazde
zatgczenie kanatu wyjsciowego C1/C2 sygnalizowane jest zapaleniem diody C1/C2.

Obudowa odbiornika o szczelnosci IP-53 pozwala na duza dowolnos¢ w wyborze miejsca montazu. Odbiornik mozna
umiesci¢ bezposrednio pod pokrywa napedu bramy jak rowniez bezposrednio na stupku ogrodzeniowym czy Scianie
zewnetrznejbudynku. Przy wyborze miejsca montazu, celem osiaggniecia optymalnego zasiegu radiowego, warto pamietac o:

° negatywnym wptywie sasiedztwa anteny odbiornika z urzadzeniami elektroenergetycznymi i przedmiotami
metalowymi

e negatywnym wptywie zaktdcen radiowychzinnych zrédetniz pilot

° negatywnym wptywie gestejzabudowy, wilgotnych lub zelbetonowych scian

* zmniejszeniu zasiequ przy zuzytej baterii pilota

° wzroscie zasiegu przy zwiekszeniu wysokosci lokalizacji anteny odbiornika
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Rys. 1. Widok ptyty gtéwnej odbiornika radiowego MICRO 868 z opisem wyprowadzen.
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PRZYCISNAC ODPOWIEDNI 4 DIODA C1/C2 ZAMIGOCZE
PRZYCISK PILOTA - DOPISANIE UDANE

1 WCISNAC | TRZYMAC 2

PRZYCISK C1/ C2 ZASWIECI DIODA C1/ C2 3

J
Rys. 2. Programowanie przycisku pilota w odbiorniku MICRO 868 do kanatu pierwszego (C1) lub drugiego (C2).
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2.3.1 Procedurazdalnego dopisania

 Nacisnaciprzytrzymac przez ok. 15 sek. dowolny przycisk wczesniej wpisanego pilota,

« W czasie nie dtuzszym niz 3 sek. od puszczenia przycisku pilota, nacisngc¢ i przytrzymac przez ok. 15 sek. dowolny
przycisk pilota, ktory mazostac dopisany,

« Pilot zostat dopisany z konfiguracjg przyciskow identyczng z pilotem wczesniej zaprogramowanym, uzytym w tej
procedurze.

Nieudane dopisanie pilota moze byc¢ spowodowane:

» staba baterig ktdregos z pilotdw, przez co nie wytrzymuje on dtugiej transmisji, lub zaktdceniami radiowymi, ktore
mogty pojawic sie wtrakcie trwania procedury zdalnego wpisywania.,

» wtyczonejblokady zdalnego dopisywania pilotow. Wiecej o tej funkcji w punkcie 2.7,

» wykorzystaniem podczas wpisywania pilotdw réznego typu, patrz punkt 2.2.
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Rys. 3. Zdalne programowanie pilota w odbiorniku MICRO 868.

2.4. Usuwanie pojedynczego pilota zpamieci odbiornika

Usuniecie pojedynczego pilota z pamieci odbiornika odbywa sie przez jednoczesne nacisniecie i przytrzymanie
obydwu przyciskow programowania kanatow (C1iC2) oraz wcisniecie dowolnego z przyciskow usuwanego pilota.

Zbyt dtugie przytrzymanie przyciskow C1 i C2 (powyzej 15 sekund) doprowadzi do sformatowania catej pamieci
odbiornika.

W celu sprawdzenia liczby pilotéw wpisanych do pamieci odbiornika, nalezy po operacji usuniecia pilota lub wpisania przycisku

pilota, przytrzymac wcisniety przycisk w odbiorniku jeszcze przez okoto 5 sekund. Kontrolka zacznie pulsowa¢, wskazujac
liczbe zaprogramowanych pilotéw. Wiecej o funkcjiw punkcie 2.9.
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Rys. 4. Usuwanie pilota z pamieci odbiornika.
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2.5.Zmianatrybu pracy kanatu wyjsciowego (C1/C2) na monostabilny

Dla zmiany trybu pracy kanatu C1 lub C2 na monostabilny (podobnie jak przy zmianie na tryb bistabilny lub chwilowy)
nalezy nacisna¢ i zwolni¢ odpowiedni przycisk (C1/C2), zaswieci sie czerwona dioda LED (C1/C2) oraz zétta dioda LED
sygnalizujaca aktualnie ustawiony tryb pracy kanatu. Naciskajac przycisk edytowanego kanatu (C1/C2) nalezy ustawic tryb
pracy monostabilnej, sygnalizowany przez z6ttg diode LED z opisem MONO.
Dla zatwierdzenia, nacisna¢ ponownie i przytrzymac przycisk edytowanego kanatu (C1/C2). Dioda LED z opisem MONO zgasnie
i po chwili rozpocznie pulsowanie. Caty czas trzymajac wcisniety przycisk edytowanego kanatu (C1/C2) nalezy odliczy¢ zadang
liczbe mrugnie¢, po czym zwolni¢ przycisk (C1/C2). Odliczona liczba impulséw diody LED oznacza czas zataczenia kanatu w
sekundach (lub w minutach gdy po zwolnieniu przycisku szybko na chwile nacisniety zostanie ponownie przycisk edytowanego
kanatu C1/C2).

Dla ustawienia czasu zataczenia 0,5s nalezy zwolni¢ przycisk C1/C2 jeszcze przed pierwszym impulsem zéttej diody
LED zopisem MONO.
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2.6.Zmiana trybu pracy kanatu wyjsciowego (C1/C2) na bistabilny lub chwilowy

W celu zmiany trybu pracy kanatu C1 lub C2, nalezy nacisna¢ i zwolni¢ odpowiedni przycisk (C1/C2), zaswieci sie
czerwona dioda LED (C1/C2) oraz z6tta dioda LED sygnalizujgca aktualnie ustawiony tryb pracy kanatu. Naciskajgc wielokrotnie
przycisk wybranego kanatu mozna ustawié zadany tryb pracy. Zétta dioda LED z opisem MOM ustali tryb chwilowy, dioda z
opisem BIST - tryb bistabilny, az opisem MONO - tryb monostabilny. Dla zatwierdzenia wybranego trybu pracy nalezy nacisna¢
ponownie i przytrzymac przycisk edytowanego kanatu (C1/C2). Czerwona dioda LED sygnalizujgca edytowany kanatzamigocze
izgasnie.Tryb pracy zostatzapamietany.
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MOM / BIST y

PRZYCISNAC
PRZYCISK C1/C2

ZASWIECA SIE DIODY
C1/C2+MOM / MONO / BIST
J/

N A

DIODA C1/C2
- KONIEC PROGRAMOWANIAJ

NACISNAC PONOWNIE
4 I PRZYTRZYMAC 5
PRZYCISKC1/C2 )

Rys. 5. Zmiana trybu pracy odbiornika - tryby bistabilny i chwilowy.

2.7.Zablokowanie/ odblokowanie zdalnego wpisywania pilotow

W celu zabezpieczenia urzadzenia przed nieuprawnionym zdalnym dopisaniem pilota (szczegodlnie istotne w
obszarach o chronionym dostepie uzytkownikow), zaleca sie zablokowanie funkcji zdalnego wpisywania pilotow. Dla
zablokowania funkgji, naciskamy i zwalniamy przycisk C1 lub C2, zaswieci sie czerwona dioda LED C1 lub C2 oraz

4 N\ N\ )
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Rys. 7. Blokowanie / odblokowanie funkcji zdalnego dopisywania pilotow.
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zotta dioda LED sygnalizujgca aktualnie ustawiony tryb pracy kanatu. Nastepnie naciskamy sasiedni przycisk (C2 lub C1) i
trzymamy go, nie puszczajac. Po 4 sekundach zapali sie dioda C2 (oznacza to, ze aktualnie funkcja zdalnego wpisywania pilotow
jest aktywna), przycisk trzymamy dalej. Po kolejnych 4 sekundach trzymania przycisku, zapali sie dioda C1 (oznacza to, ze
funkcja zdalnego wpisywania pilotow jest zablokowana), gdy zwolnimy trzymany przycisk, odbiornik zapamieta ustawienia i
zablokuje zdalne wpisywanie pilota. Tak samo przebiega procedura odblokowywania, tylko wowczas zwalniamy przycisk, gdy
zapali sie dioda C2. W ustawieniach fabrycznych (po formatowaniu), zdalne wpisywanie pilota jest odblokowane (patrz punkt
2.1).

2.8. Formatowanie pamieci odbiornika

W celu sformatowania pamieci odbiornika nalezy jednoczesnie nacisnac i przytrzymad przyciski C1 i C2. Wszystkie
diody LED (z wyjatkiem zielonej) zaczng pulsowac. Przyciski nalezy zwolni¢ dopiero gdy diody LED przestana pulsowac (po
okoto 15 sekundach). Pamiec zostata sformatowana.

Proces formatowania pamieci odbiornika powoduje nieodwracalne usuniecie wszystkich pilotéw oraz przejscie do
ustawien fabrycznych (patrz punkt2.1).

i
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o

ZACZNA MRUGAC PO OKOLO 15 SEKUNDACH
WSZYSTKIE DIODY 3 DIODY ZGASNA - KONIEC
C1, C2, MOM, MONO, BIST ) PROCESU KASOWANIA )

1 WCISNAC | PRZYTRZYMAC
PRZYCISKI C11C2
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Rys. 8. Formatowanie pamieci odbiornika.

2.9. Kontrola liczby wpisanych pilotéw w odbiorniku

W celu sprawdzenia liczby pilotow wpisanych do pamieci odbiornika, nalezy po operacji wpisania przycisku pilota lub
usuniecia pilota, przytrzymac wcisniety przycisk w odbiorniku jeszcze przez ok. 5 sek. Kontrolka zacznie pulsowa¢, wskazujac
liczbe zaprogramowanych pilotédw. Kolejno pokazywana jest liczba dziesigtek (od 0 do 20 dtugich impulséw) nastepnie cyfra
jednosci (od 0 do 9 krétkich impulséw). Przyktad z rysunku 9 pokazuje stan pamieci odbiornika, w ktdrej wpisanych jest 46
pilotow.

Przykiad: LICZBA DZIESIATEK - 4 x 10 Przyktad: LICZBA JEDNOSTEK - 6
J J

Rys. 9. Kontrola liczby wpisanych pilotéw w odbiorniku MICRO 868.
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UTYLIZACJA

Urzadzen elektrycznych lub elektronicznych
nie mozna wyrzuca¢ razem z odpadami
gospodarczymi. Prawidtowa utylizacja
urzadzenia daje mozliwos¢ zachowania
naturalnych zasobow Ziemi na dtuzej i
zapobiega degradacji sSrodowiska naturalnego.

WARUNKI GWARANCIJI

Producent DTM System, przekazuje urzadzenia
sprawne i gotowe do uzytku. Producent udziela gwarancjina
okres 24 miesiecy od daty zakupu przez klienta koncowego.
Okres gwarancji okreslany jest na podstawie plomb
gwarancyjnych producenta, umieszczanych na kazdym
wyrobie. Producent zobowigzuje sie do bezptatnej naprawy
urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystapity wady z winy
producenta. Niesprawne urzadzenie nalezy dostarczy¢ na
wtasny koszt do miejsca zakupu, zataczajac krotki,
jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt demontazu i
montazu urzgdzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie
obejmuje baterii w pilotach, wszelkich uszkodzen
powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania,
samowolnych regulacji, przerébek i napraw oraz uszkodzen
powstatych w wyniku wytadowania atmosferycznego,
przepiecia lubzwarcia siecizasilajgcej. Szczegdtowe warunki
udzielania gwarancjireguluja stosowne akty prawne.

DEKLARACJA ZGODNOSCI |nrosion ce

Producent
DTM System, ul.Brzeska 7, PL 85-145 Bydgoszcz

Wyréb

Odbiornik zdalnego sterowania radiowego, serii: DTM868MHz,
model: MICRO 868

Opiswyrobu

Odbiornik radiowy zdalnego sterowania o kodowanej transmisji, posiadajgcy 2
sterowane wyjscia, pracujgcy na czestotliwosci 868MHz. Zasilany napigciem 24V
AC/DC. Do sterowania odbiornikiem stuzg bateryjnie zasilane piloty (nadajniki)
radiowe, serii DTM868MHz.

Wyréb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:

R&TTE 99/5/EC
98/37/WE

SPRZET RADIOWY W KLASIE 1 WED£UG R&TTE

h

Wyréb spetnia wy ia norm zhar i ych:

R&TTE: EN 300 220-1V2.3.1: 2010; EN 300 220-2V2.3.1: 2010
EMC: EN 301 489-1V1.8.1: 2008; EN 301 489-3V1.4.1: 2002

Procedura oceny zgodnosci

W wyrobach przeprowadzono wewnetrzng kontrole produkcji zgodnie z
zatacznikiem Il dyrektywy R&TTE 99/5/EC. Wyniki potwierdzajg zgodnos¢.

—
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