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Ustawienia wymagane przez EN16005
J

il

2 34567
Przetgczniki @

Przetgczniki @

InStrUkc.] a ObSlu gl 44 205 12 414283-001 )

Funkcja Przelqcznik@ Opis Mozliwe ustawienia
Pokrywa Akcesoria Zegar Kurtyna czujnika wykryje nieruchomy obiekt przez czas ustawiony na
g
obecnosci ¥¢30s E E zegarze obecnosci 2s E E Y¢30s E B 60s E E
S Aby czujnik pracowat zgodnie z normg EN16005, zegar
\_/ (kurtyna) 12 = obécnosci musi by¢ na min. 60s 12 12 12
/»g’\__\ Szablon Montazow / i \ 2 Czestotliwosé %A EE Jesli dwa lub wigcej czujniki pracuja blisko siebie, celem uniknigcia Yo A B c
. 7 interferencji, ustawi¢ rozne czgstotliwosci
. \ Okno Radaru Mikrofalowego K — j (kurtyna) 3 2 33 3 2 3 4
Dioda LED P ° i
Okno Kurtyny Podczerwieni = =
Instrukcja Obslugi Tryb A Normaln Ustww_ic' w trybie “$nieg” w sytuacjach, gdzie maja miejsce niechciane JiNormaln $ni
. . monitorowanial , o_ al yﬂ otwarcia, powodowane $niegiem, 1i§¢mi lub §mieciami Yy neg
Potencjomert Potencjometr @ 3. KOLORY DIODY LED Snieg 5 5
(Czulosc Kurtyny Podczerwieni ) (Czulosc Radaru) i
Gniazd Sruby montazowe Cable Zielona Gotowo$é
niazdo «2 Zielona miga Uczenie sie drzwi Door Lear (przetacnik Y5 wiaczony) Wyjécie na Y N.O. Wyjscie na obwod bezpiecz. (fotoelement)
®®W Niebieska Detekcja przez radar przekaznik ¥ N.O. E Odwota¢ si¢ do paragafu 11 celem uzyskania pelnych danych o wyjsciu
A Sruby montazowe || | CZerwona Detekcja przez kurtyne/radar i kurtyne _ (kurtyna) 5 na obwod bezpieczenstwa N.C. E ‘K: ‘
Mikroprzetaczniki Phytki maskujace X2 Pomaranczowa Rzad Nr 1 “widzi” drzwi (jest to Rzad 2 gdy Door Learn jest -
- wlaczona)
Mikroprzetaczniki a Czuinik A.l.R . CZUJn,Ik. radarowy Pomaraficzowa miga (szybko) Zmiana ustawien Stabe odbicie promienia podczerwonego sygnalizowane jest przez wolno Nadainik Odbiomik Nadajnik Odbiornik
zujnik A.L.R. Regulacja gtebokosci Pomaranczowa miga (wolno)  Blokada drzwi jest wlaczona (przetacznik Y4O Diagnostyka i‘rNormaInaE migajaca na zielono/czerwono diode LED. Ceme weryfikacji, ustawi¢ JeNormalnal - <7 Stabe <> =
kurtyny ALR. Prytki maskujace Ziel./Czerw. miga (szybko) Blad czujnika odbicia Niska przetgeznik do ustawienia w dot (LOW) Niska \ z odb. . LED
N—— /| | Ziel./Czerw. miga (wolno) Odbity promien podczerwieni jest bardzostaby 7 Ustawi¢ w pozycji Normalne celem zgodnosci z normg 7 Punkt aktywnej 7 IR Spot
DIN18650 podczerwieni
4. WSKAZOWKI DO INS CJl 5. DANE TECHNICZNE Funkcja | Przetacznik(Y) Opis Mozliwe ustawienia
Montaz na max. 32m | Montaz max. 50 mm od | Upewni¢ si¢, ze w Upewni¢ sig, iz na Dane ogolne W pozycji wigczonej, osoby oddalajace si¢ od rzwi nie beda przez
dolnej  krawedzi - profilu/ | sirefie detekcji nie ma | czujniku nie skrapla sig Model Czujnika SSR-3 Radar caupnikcwykrywane oY vace sie e p
napedu para Wysokos¢ Instalacji 3.2[m] (10.5 [ft]) Max Jednokie- w ZAL
— Napigcic znamionowe AC/DC 12-24 [V] £10% 50/60Hz runkowy 1
@ Pobor mocy ACI2V-25[VA] (Max)  AC24V-25 [VA] (Max)
- 3.2m Max 50mm DC12V-150 [mA] (Max) __DC24V-80 [mA] (Max) Odwota¢ si¢ do paragafu 11 celem uzyskania petnych danych o wyjsciu
Otwarty Kolektor: 7.5 [mA] (Max) tadunek oporu Wyjscie na na obwad aktywacji
Optoelement (NPN) kaznik Y¢ N.O. E
S —— Wyjscia Kurtyna Napiccic: 55 [VDC] Max. Natgzenie: 50 [MA] Max. ?:az;aszm
Prad ciemny: 100 [nA] Max. (Ladunek oporu) 2
Radar Przekaznik typu A DC50 [V] 0.1[A] Lad. Opornika
Jesli czujnik narazony jest| Jesli mozliwe w obrgbie Zapewni¢ minimalne Zmieni¢ czgstotliwos¢, Wejscie na testowanie 6 [mA] Max. @ 24 [VDC] Konfiguracia . T s
nasilne opady deszczu — | detekcji unikaé odbicie promieni jesli 2 lub wigcej Temperatura Pracy -20 do +60°C Wyjs’cgia naJ % Wybor konfiguracji wyjscia przekaznika
uzyé¢ pokrywy WC_IR | gromadzenia sig $niegu stonecznych od podioza | czujnikéw pracujg w Wilgotonos¢ dopuszczalna | < 80% ik WYL
(sprzedawana jako opcja) | Tub wody pobh\zgeble Klasa IP 1P54 p KWaci 3
R -8 : Kategoria Poziom pracy D zgodnie z EN 15O 13649-1:2008 (aktywacja)
NNS Waga 260¢g . . : :
Kolor Czamy (SSR-3/BL), Srebrny (SSR-3/5) Przeiqcz_}{c rtn‘:dct)i _(otwarte) celem z nia drzwi
- Aut W pozycji otwartej
Akcesoria Kabel, Sruby montazowe x2, Szablon, Instrukcja montazu LB)IOka_da w sz B AWAGA
rzwi
Specyfikacja Kurtyny Podczerwieni 4
Celem uzyskania opty_malnego dziatania funkcji Door Learn, zainstaowa¢ SSR-3 Bliskos¢ metalowych Me't?da (Det_t?kcji _ Aktywna Podczerwien
po obu stronach drzwi obiektéw moze mieé g;;; :;Z;li(::(}lid prckaznika 6 253 % Uczenie si “Doorway Learn” pozwala rzgdowi nr 1 (najblizszemu) by¢
.1-0. czenie si i 4 i i i
@ gz?;;);mn?a(‘;vi?’w na Presence Timer 25,305, 605 1Ub o0 nieskoAczonodd drowi (Dogr % WYLB skierowanym za prog drzwi, bez reagowanla na ruch erWI' ,
............ -_ Specyfikacja Czujnika Radarowego Learn) 3 @ Gdy_ funkcja Doorway Learn jest W%qczona,‘czulosc rggdu
L= v = 5 - - nr 1 jest maksymalna tylko, gdy aktywowanie nastgpuje
- = . Metoda Detekcji MetodA Doppler’a (detekcja ruchomego obiektu)
Skrzydlo Drzwi Skrzydlo Drzwi — poprzez dwa posotate rzedy
Czgstotliwos¢ wysytu 24.15 GHz — . - -
| . . Czas zwarcia przekaznika | ~1.5s Ustawienie Przy podigczeniu do napedu bez monitorowania (tzw. TEST) ustaw w Z TESTOWANIEM
I Widok z gory " 2P : isci ozycji WYL. Przy podiaczeniu do napgdu z monitorowaniem, ustaw w WYL Bez TESTOWANIA_ Bez TESTOWANIA
Widok z boku Czas reakcji 0.1-0.2s wejscia na pozycji - Przy podig 0 napg ) v - e
- - - - test Y WYL pozycji WYL. UWAGA: Odwota¢ si¢ do paragafu 11 celem uzyskania ol —
Uwaga: Specyfikacja moze ulec ulepszeniom bez uprzedzenia estz petnych danych ZAL C
napedu 6 . . .
: EEXEE Ustawic w pozycji ZAL celem zgodnosci z normg DIN18650
6. INFORMCJE O ORAZ OKABLOWANIU drzwi 6 ov

8. USTAWIANIE SZEROKOSCI / GLEBOKOSCI STREF AKTYWAC

Ustawianie glebokos$ci kurtyny podczerwonej (3 rzedy)
[ Daleko ]

1.0[m] 0.5 o 1.0 [m] ! 05 o
Ustaw. [4 stopnie] Ustaw.[-8 stopni]
/0 I

Wwiercenie si¢ w instalacj¢ moze spowodowac porazenie
Uwaga na ukryte kable wewnatrz napedu

c UWAGA
@ Przyklei¢ szablon w miejscu gdzie ma by¢ czujnik
tak, aby spodnia cz¢$¢ szablonu nie byta wyzej niz
50mm od spodniej krawedzi profile/napedu

Ustawianie szeroko$ci kurtyny podczerwonej (3 rzedy)
[ Blisko ] 0

D2 0000

@ Attach the sensor with the mounting

@ Zdja¢ pokrywe czujnika (jak na ilustracji) f
screws provided

@ Nawierci¢ otwory montazowe
(3.5mme) i na kabel (10mme)

10 2.0

Wyija¢ czujnik z pokryw’

o

(o] [¢]

Plaski $rubokret 6 Z # I —
50mm Drzwi H Drzwi
2.0 3 20 2.0
sunaé w podstawe Daleko\ ?\\ $ruba kata 22 /E’ 22 . 22
f nachylenia [ H ¥
®-1 Okablowanie z wyjéciem na naped moggcy monitorowaé czujnik ®-2 Okablowanie z wyjSciem na naped nie moggcy Blisko Y 20 : H 30 30
monitorowa¢ czujnika o 32 s = 32 32
mm 0 AcDC [\ZI Zasilanie mm— 0 ACDC v (gaskl)!ame ) > Wasko
[ ! 0 ezbiegunowe e ko i : stais i stui Zainstalowa¢
Kabel -— ¥10 (Bezbiegunowe) —_— o 110y Zweryfikowac¢ stref¢ detekcji zgodnie z EN16005 korzystajac z obiektu testujacego CA ains Szerok
— o— ,NO Wyjécie na obwdd = o NO Wyjscie na obwdd
. I . aktywacji
@ | i] G - o./ wsPOLNY | aktywacji @ i] & — o-/ WSPOLNY, ywecl Ustawienie glebokosci pola detekeji: RADAR
(H= :] Ko?ektor bej‘s'cie na obwod Ustaw przelacznik testowania :] Ko?eklor b\::\/z}sfect.‘;rit(\):;” d 3% Miejsce detekji zalezy od szybkosci poruszajacego si¢ obiektu Wysokos¢ instalacji 2.2m; czutos¢ wysoka Wysokos¢ instalacji 2.2m; czulos¢ niska
Ustaw przelacznik testowania () Emitier ] bezpieczenstwa (Y) 6) na WYL Odhnies sig do Emitter % Ustawianie mozliwe w 3 ° skokach, jak na ilustracji 20 [m] 10 0 10 20 20 [m 10 0 10 20
(® 6) na ZAL Odnies$ si¢ do WYL E ® (+) = TestP | Wejscie na rozdziatu 7: Ustawnienia WYL E ® === o— Nije podiaczaé I/{« X z’
rozdziatu 7: Ustawnienia g ! p f mikroprzetacznikow DIP - . - =b \
mikroprzelcznikéw DIP ZAL (-) = Test-N _| monitorowanie ZAL mmmm  o— Nie podiaczaé - T Bk P \
6 6 Daleko 1.0 15° / 1.0
\| /! b
(©® Ukryj ztacze kablowe w szczelinie czujnika (@ Zatdz pokrywe 3% Zdejmowanie pokrywy do serwisu (D Pchnaé 20 r T 30° / 20
\ g |~
Blisko Antena czujnika 45°
\ ® Pociqgnqé<\Q / Plaski $rubokret 30 30
_/ﬁ_\">; ©) SN uwaca  Powyzsze ilustracje obrazuja wlasciwe potozenie promieni podczerwieni oraz strefy dziatania radaru. Aktualna strefa detekcji zalezy od srodowiska, w
(@) Pehngé / Pociggna¢ jakim produkt jest zainstalowany, obiektéw, jakie ma wykrywa¢ oraz ustawien wlasnych. Zawsze spawdzac¢, czy strefa detekcji zgodna jest z EN16005




9. PODAWANIE ZASILANIA I USTAWIANIE UCZENIA SIE DRZWI (DOORWAY LEARN)

“Doorway Learn” jest wylaczone
Odnies¢ sie do rozdziatu 7

Ao

“Doorway Learn” jest wlaczone
Odnies¢ sie do rozdziatu 7

g o

Po podaniu zasilania, LED zapala si¢ na zielono, sygn:
czujnika do pracy

alizujgc gotowosé

Po podaniu zasilania, LED zapala si¢ na
czerwowo, sygnalizujac przejscie wyjscia
przekaznika w tryb uczenia si¢ drzwi

Zielone LED miga przez ok. 37s jako iz czujnik “uczy si¢” ruchu drzwi. Drzwi
samoczynnie otwierajq si¢ i zamykaja

Procedura zakoficzona. Czujnik
przechodzi w stan gotowosci

@ Dioda LED §wieci na zielo

e N ]
[ —
[—
a»

no

@ Dioda LED $wieci na czerwono

o
',(I- Dioda LED miga na zielono

>
"I- Dioda LED miga na zielono

@ Dioda LED $wicci na zielono
S E—

Detekcja Obecnosci: Funkcja ta zaczyna

dziatata w petni.

na wszystkich rz¢dach podczerwieni po 10s. Jesli w
miedzyczasie osoba wejdzie w strefe detekcji, zajmie 5s
po jej wyjsciu ze strefy detekeji, aby detekcja obecnosci

dziata¢ w pelni

AMA

L ote

Deteckcja Obecnosci: Podczas procesu uczenia si¢ drzwi, trzy rzedy podczerwieni pr:
detekcje obecnosci po 10s od momentu podania zasilania. Pierwszy (przyprogowy) rzad podczerwieni przejdzie ze
stanu detekcji ruchu do stanu detekcji obecnosci po zakonczeniu procesu “Doorway Learn”

Usterka funkcji “Doorway Learn”/diagnostyka: Jesli podczas trwania procesu Doorway Learn w strefie

detekcji pojawi si¢ ruchomy obiekt, moze to skompromitowa¢ udane zakonczenie procesu. W takiej sytuacji celem
doktadnego wychwycenia ruchu otwierania/zamykania drzwi, czujnik przeprowadzi Doorway Learn w trzech

aktywacjach drzwi przez ruchomy obiekt

Gdy funkcja Doorway Learn jest wlaczona, rzad najblizszy progowi bedzie w pelnej czutoscei tylko wtedy, gdy

rzad 2 i/lub 3 s aktywowane.

zechodzg z detekceji ruchu w

10. WERYFIKACJA DZIALANIA

Po zakonczeniu instalacji, przeprowadzi¢ zywy/realny test czujnika. Jesli strefa detekcji wymaga zmian, ustawi¢ wedtug
wymagan, jak to jest wspomniane w rozdziale 8.
Jesli strefa dtekcji nadal nie spetnia oczekiwan, czuto$¢ produktu mozna zwigkszy¢ poprzez regulacje potencjometrem
w prawo. Jesli czujnik wykrywa pomimo braku obiektow w strefie detekcji, mozna zmniejszy¢ czuto§¢ produktu
poprzez regulacj¢ potencjometrem w lewo.

Czuto$¢ podezerwieni

Czuto$¢ radaru

testowanie

Przetgcznik ®

Wyjscie na obwod
bezpieczenstwa

Przetacznik ®

Ustawianie wejscia
na testowanie

11. DIAGRAMY CZASOWO-WYDARZENIOWE

Wyijscie na obw. Bezpieczenistwa/Wejscie na

3 2 1 321 321 321
Zasilanie WYL BRAK DETEKCJI DETEKCJA BRAK DETEKCJI
1o e 70t TY , o om—0 Ty - 70t TY s o o—7OLTY - o TY 1 c— oL TY
N.O. s i s (‘ s
E x!‘»._ NIEBIESKI x!’»._ NIEBIESKI CK— NIEBIESKI xm-— NIEBIESKI K— NIEBIESKI x!’-t— NIEBIESKI

K— Z0LTY xi— Z6LTY
c @ NIEBIESKI 7% NIEBIESKI

XK

- ZOLTY
NIEBIESKI

X!

oo 7OLTY

S.amme NIEBIESKI

CK— Z0LTY
@ NIEBIESKI

1o - 70LTY
N.C. (f
E x!‘*— NIEBIESKI
6

WYL E
g

6

T1:10+1 [ms] App
T2:11+1 [ms] App

DETEKCJA jako

Podanie napigcia DC 12-24V powoduje przeptyw pradu z przewodu
szarego do brazowego

Przerwanie przeptywu podczas,
stanu testowania

ODPOWIEDZ TESTU | odpowiedz na
TESTOWANIE
) )
Wejscie na Testowanie I/
TESTOWANIE BRAK TESTOWANIA TESTOWANIE
BRAK TESTOWANIA TESTOWANIE BRAK TESTOWANIA
SZARY Czujnik SZARY Czujnik SZARY Czujnik
b ) D
o ¥ i
BRAZOWY BRAZOWY BRAZOWY b—m

Wyjscie na obwdd aktywacji

Przetacznik DIP ® -3 ZAL

Przetacznik DIP ® -3 WYL

O—amm BIALY

&—eamm BIALY

BIALY

Przeiqcznik@ 321 321 321
. . ZASILANIE WYL BRAK DETEKCII DETEKCJA ZASILANIE WYL BRAK DETEKCII DETEKCJA
Wyjscie na obwod
aktywacji
N.O ZIELONY ZIELONY [— ZIELONY ZIELONY ZIELONY [—ZIELONY
o O—e=m= BIALY &—e=m BIALY &—=mm BIALY o—emm BIALY o—amm BIALY e—amm BIALY
ZIELONY ZIELONY ZIELONY ZIELONY ZIELONY ZIELONY
N.C. / ; / / ; /
&—ammm BIALY >< ¢—amm BIALY 0— e ><

¢—amm BIALY

:

12. SERWIS/KONSERWACJA DRZWI 13. BLEDY SAMODIAGNOSTYKI

Podczas przeproyvgdzanla ko_nserwacp/sermsu drzwi i _zasllanlu . Problem techniczny wewnatrz czujnika zasygnalizuje migajaca na zielono/czerwono dioda LED.
podanym na czujnik na drzwiach z obwodem testowania, upewnic¢ si¢ TR J ;
- e . o Czgstotliwo$¢ migania okresli typ problemu:
iz przetaczniki s skofigurowane jak ponize;j.
@ Pamigta¢ o przywroceniu uprzednich ustawien przelacznikow CZ?SF"“‘V‘VO“ LED Dzialania
po zakonczeniu konserwacji migania
Przetaczniki i
2 ® Szybko Ziel. * * * * * Wymieni¢ czujnik na nowy
34567 Czerw. %] || 3| [%[ [x
Stabe ) Potwierdzi¢ ustawienie potencjomerta czutosci na
ZS;; odbicieg Wolno Ziel. * £ maksimum, po czym odciaé i przywrocié
zasilanie. Jesli problem nie znika, ustawi¢
Odwota¢ si¢ do paragrafu 7: Ustawienia Przelacznikow Czerw. 3 I_I s I_I * przela,cznik@ 7 w pozycji w dot

14. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Problem Status diody LED Mozliwy powéd Rozwiazanie
Drzwi nie otwieraja si¢ w Ztacze kabla niewlasciwie potaczone Sprawdzi¢ pofaczenie na stykach
chwili pojawienia si¢ w strefie WYL Podane niewlasciwe napigcie Poda¢ na czujnik wilasciwe napigcie (AC/DC 12-24V)
detekcji obiektu/osoby Niewlasciwie podtaczone okablowanie Zrewidowac¢ okablowanie czujnika
Drzwi si Ruchomy obiekt w strefie detekcji Usung¢ ruchomy obiekt ze strefy detekcji
rZwi sig
Drzwi otwieraia si¢ bez CZEOR Wgﬁ]lz ub Zbyt wysoka czuto$¢ na czujniku na warunki instalacji | Zmniejszy¢ czuto$¢ urzadzenia
widocznego powodu (widmo- NIEBIESKA Pyl, szron lub woda na okienku czujnika Przetrze¢ okienko. W razie potrzeby zatozy¢ oston¢ pogodowa (kod WC_IR)
otwieranie = - e - - - “
) Drzwi si Strefa detekcji zachodzi na strefe detekcji innego Upewnic¢ sig¢ iz czujniki pracuja na innych czgstotliwosciach oraz iz strefy
Z;é‘;;(:jg czujnika detekcji radarow na siebie nie zachodza
ZIELONA Detekeja opadajacych lisci, $niegu, owadow, itp. Ustawi¢ przelacznik (X) 5 w pozycji “Snieg”
Podczas_ otwierania dr,sz LED POMARANCZOWA qud detekeji r L(r 2_gdy funkcja Doorway Learn Odsuna¢ strefe bezpieczenstwa dalej od progu
zapala si¢ na POMARANCZOWO jest wlaczona) jest za blisko progu
Strefa detekcji zmieniona, gdy zegar obecnoéci Odtaczy¢ na moment zasilanie od czujnika lub ustawi¢ zegar obecnosci na
ustwiony jest na oo (nieskonczonos¢) 30s lub 60s
CZERWONA Niewtasciwie podtaczone okablowanie Zrewidowa¢ okablowanie czujnika
Nasycenic odzwierciedlonego sygnatu Usux}:a{c ze’strefy (yit'etekc_u odblaskowe obiekty lub
zmniejszy¢ czutosé
NIEBIESKA Ruchome obiekty w strefie detekcji radaru Usuna¢ ruchome obiekty
Drzwi otworzyly si¢ i pozostaja ZIE.L'/CZERW' Wewngtrzny blad czujnika Wymieni¢ czujnik
otwarte miga szybko
ZIEL./CZERW. Odbicie od podtoza wystanego sygnatu Zwigkszy¢ czuto$¢ urzadzenia lub przetaczy¢ przetacznik X7z
miga powoli podczerwonego jest zbyt niskie Normalnej na Niska
POMARANCZOWA| Blokada Drzwi (Przetacznik(Y) 4 ustawiony w < . . .
(powoli miga) pozycii ZAL). Przetaczy¢ Blokade Drzwi (przttacznik ®4 z ZAL na Auto

15. DEKLARACJA ZGODNOSCI NA CZUJNIK SSR-3

Firma Hotron deklaruje, iz produkt SSR-3 zgodny jest ze wszystkimi odno$nikami EHSR zatacznika 1 Dyrektywy Maszynowej oraz iz stosowne testy zgodnosci zostaty
przeprowadzone.

Jako producent (Honda Electron Co. Ltd) deklarujemy, iz czujnik model SSR-3 (czujnik kombinowany) zgodny jest ze wszystkimi niezbgdnymi wymogami oraz innymi
odno$nymi kryteriami Dyrektywy R&TTE 1999/5/EC

Za zgodno$¢ techniczng instrukeji odpowiada (dla EU)

Opis produktu
SSR-3 Kombinowany czujnik aktywacyjno/zabezpieczajacy do aktywacji oraz bezpieczefistwa drzwi automatycznych

David Morgan Zastosowane technologie: Aktywna podczerwien oraz metoda Doppler” a (detekcja ruchomych obiektow)

Hotron Ireland Ltd
26 Dublin Street, Carlow, Ireland
Tel: +353-(0)59-9140345  Fax: +353-(0)59-9140543

Typ testow EC Nr 44 205 401191-000
Poparte certyfikatem przez: Mo. 0044 TUV NORD CERT GmbH,
Langemarckstr. 20,
45141 Essen,
Germany
Spelnione Dyrektywy
DYREKTYWA 2006/42/EC
DIN 18650-1:2010 Automatyczne Drzwi dla pieszych Czg$¢ 1: Wymogi produckceyjne rodziat 5.7.4
EN12978:2003 +A1:2009 Wrota przemystowe, komercyjne oraz garazowe — urzadzenia zabezpieczajace dla wrot oraz drzwi automatycznych — wymagania oraz metody testowania
EN62061:2005 Praktyczne bezpieczefistwo elektrycznych/elektronicznych/programowalnych elektronicznych systeméw bezpieczenstwa
EN 1SO 13849-1:2008 Bezpieczenstwo maszyn — Bezpieczefistwo — Odno$ne urzadzenia systemow kontroli
EN16005:2012
EC typ testéw 44 205 12 414283-001

Inne uzyte standardy techniczne:
DIN 18650-1:2010, EN16005:2012

Uzyte standardy zgodno$ci
EN 1SO 13849-1:2008

Data
31.08.2011

Lokalizacja Deklaracji
Honda Electron Co., LTD.
1-23-19 Asahi-Cho, Machida-City,
Tokyo, Japan

Deklaracje zlozyl
Kaoru Musya
General Manager

Zrzeczenie si¢ odpowiedzialno$ci: Producent nie moze odpowiadaé za nastegpujace

1. Z1a interpretacj¢ instrukcji instalacji, zte okablowanie, niedbato$¢m modyfikacje produktu oraz niewtasciwa instalacje.

2. Uszkodzenie spowodowane niewlasciwym transportem

3. Wypadki spowodowane pozarem, zatruciem, anrmalnym napigciem w sieci, trzgsieniem ziemi, burza, wiatrem, powodzig oraz innymi aktami boskimi
4. Utrate rentownosci, zaktocenia w dziatalnosci, utrat¢ danych oraz inne finansowe straty, spowodowane korzystaniem z czujnika lub jego usterka.

5. W kazdym razie kwota wyzsza niz koszt zakupu czujnika.

4 N
fierron HOTRON CO.LTD.
v

Sprzedaz:
Hotron Irlandia
26 Dublin Street

Producent

Hotron Co. Ltd.

1-11-26 Hyakunin-Cho, Shinjuku-Ku,
Tokio Carlow, Irlandia

Japonia Tel. +353 5991 40345 E-mail: info@hotron.com

www.hotron.co.j www.hotron.com
\_ otron.co.jp )
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